CURSO ESPECIALISTA EN ROBOTICA

Tema 1: Introduccion a la Robotica
Introduccion

La robotica es un campo multidisciplinario que combina conocimientos de ingenieria,
informaética y otras ciencias para disefiar, construir y operar robots. A medida que la
tecnologia avanza, los robots se estan convirtiendo en una parte integral de diversas
industrias y de la vida cotidiana. Desde robots industriales que automatizan procesos en
fabricas hasta robots domésticos que ayudan en el hogar, la robdtica esta transformando
el mundo tal y como lo conocemos. Este tema proporciona una vision general de los
fundamentos de la robotica, su evolucion, y cdmo esta impactando el mundo moderno.

Definiciones

¢ Qué es un robot?

Un robot es una maquina programable capaz de realizar una serie de tareas de forma
autébnoma o semi-auténoma. Los robots pueden ser disefiados para realizar tareas
simples o complejas, dependiendo de su programacion y de los componentes que los
constituyen. La capacidad de un robot para interactuar con su entorno y tomar
decisiones basadas en datos de sensores define en gran medida su nivel de autonomia.

¢ Qué es la robotica?

La robdtica es la ciencia y tecnologia que se ocupa del disefio, construccion, operacion y
uso de robots. Este campo abarca una variedad de disciplinas, incluyendo la ingenieria
mecanica, electronica, informaética y el control automatico. La robética busca crear
robots que puedan realizar tareas de manera eficiente, precisa y en algunos casos,
aprender y adaptarse a nuevas situaciones.

Tipos de Robots

1. Robots Industriales: Robots disefiados para realizar tareas repetitivas en entornos
industriales, como ensamblaje, soldadura y pintura.

2. Robots de Servicio: Robots que proporcionan servicios a los seres humanos en
entornos domeésticos, comerciales 0 médicos.

3. Robots Mdviles: Robots que se desplazan en su entorno, como robots
exploradores o vehiculos autbnomaos.

4. Robots Educativos: Robots disefiados para ensefiar conceptos de robotica y
programacion a estudiantes.

Caracteristicas
Componentes de un Robot
1. Sensores: Dispositivos que permiten al robot percibir su entorno y recoger datos

sobre variables como distancia, temperatura, y luz. Ejemplos incluyen sensores
infrarrojos, ultrasonicos y camaras.



Actuadores: Mecanismos que permiten al robot realizar movimientos o acciones
fisicas. Los actuadores pueden ser motores eléctricos, servomecanismos,
cilindros neumaticos o hidraulicos.

Controlador: La "cerebro™ del robot, que procesa la informacién de los sensores
y toma decisiones basadas en esa informacion. Los controladores pueden ser
microcontroladores, computadoras integradas o sistemas embebidos.

Fuente de Energia: Proporciona la energia necesaria para el funcionamiento de
los componentes del robot. Puede ser una bateria recargable, pilas o una fuente
de alimentacion externa.

Estructura Mecéanica: El cuerpo del robot que sostiene todos los componentes.
Puede incluir chasis, ruedas, brazos y otras partes mecénicas que permiten el
movimiento y la manipulacion.

Autonomia y Control

Autonomia: La capacidad del robot para realizar tareas sin intervencién humana
directa. La autonomia puede variar desde operaciones simples preprogramadas
hasta decisiones complejas basadas en algoritmos de IA.

Control: Los sistemas de control pueden ser manuales, semiautomaticos o
totalmente automaticos. El control puede ser programado mediante algoritmos o
ajustado en tiempo real mediante interfaces de usuario.

Funcionalidades

Aplicaciones en Diversos Sectores

1.

Manufactura: Los robots industriales automatizan tareas repetitivas y peligrosas,
aumentando la eficiencia y reduciendo costos. Ejemplos incluyen robots para
ensamblaje, soldadura y pintura.

Salud: Los robots médicos como el Da Vinci Surgical System permiten realizar
cirugias minimamente invasivas con alta precision. Ademas, los exoesqueletos
robdticos ayudan en la rehabilitacion de pacientes.

Hogar: Los robots domésticos, como aspiradoras robotizadas (ej. Roomba) y
asistentes personales, realizan tareas rutinarias en el hogar, mejorando la calidad
de vida.

Exploracion: Robots exploradores son utilizados para investigar entornos
inexplorados o inhospitos, como Marte o el fondo del océano, proporcionando
datos valiosos sobre estos entornos.

Beneficios de la Robética

1.

2.

3.

4.

Eficiencia: Los robots pueden realizar tareas mas rapidamente y con mayor
precision que los humanos, lo que aumenta la eficiencia en la produccion y otros
procesos.

Seguridad: Los robots pueden trabajar en entornos peligrosos, reduciendo el
riesgo de lesiones para los humanos.

Costos: La automatizacion puede reducir los costos operativos a largo plazo,
aunque la inversion inicial en robots y tecnologia puede ser alta.

Adaptabilidad: Los robots modernos pueden ser programados y reprogramados
para realizar una variedad de tareas, adaptandose a diferentes necesidades y
condiciones.



Andlisis e Investigacion
Tendencias Actuales en Robética

1. Robotica Colaborativa (Cobots): Robots disefiados para trabajar junto a los
humanos en un entorno compartido. Estos robots estan equipados con sensores y
algoritmos de seguridad para interactuar de manera segura con los humanos.

2. Robotica Autonoma: Avances en inteligencia artificial y aprendizaje automatico
estan permitiendo a los robots realizar tareas complejas de manera autbnoma, sin
intervencion humana directa.

3. Robdtica Blando: Desarrollo de robots hechos de materiales flexibles que
pueden adaptarse a diferentes formas y entornos, como en la medicinay la
exploracién submarina.

4. Robots Sociales: Robots disefiados para interactuar con los humanos de manera
social, proporcionando compafiia o asistiendo en tareas educativas y
terapéuticas.

Investigaciones Relevantes

1. Proyectos de IA en Robdtica: La integracion de IA esta llevando a la creacion de
robots que pueden aprender de sus experiencias y mejorar su rendimiento con el
tiempo. Ejemplos incluyen algoritmos de aprendizaje reforzado y redes
neuronales artificiales.

2. Desarrollo de Nuevas Tecnologias: La investigacion en materiales avanzados y
tecnologias de sensores esta permitiendo la creacién de robots mas eficientes y
versatiles. Esto incluye el desarrollo de sensores de alta precisién y materiales
compuestos para la construccion de robots mas ligeros y resistentes.

Aplicacion al Mundo Laboral y Emprendimiento
Robotica en el Mundo Laboral

1. Automatizacion de Procesos: Muchas industrias estan adoptando robots para
automatizar procesos repetitivos y peligrosos, mejorando la eficiencia y
reduciendo costos. La robotica esta transformando sectores como la
manufactura, la logistica y el transporte.

2. Salud y Cuidado: Los robots estan jugando un papel creciente en la asistencia
médica y el cuidado de personas mayores, proporcionando soluciones para la
cirugia, la rehabilitacion y la asistencia diaria.

Oportunidades de Emprendimiento

1. Desarrollo de Nuevas Aplicaciones: Los emprendedores tienen la oportunidad
de desarrollar robots para nuevas aplicaciones, desde la automatizacion
domeéstica hasta la robotica de servicio en el sector de la salud.

2. Startups en Robdética: EI campo de la roboética ofrece multiples oportunidades
para startups que buscan innovar en tecnologias roboticas, como la robética
blanda, la roboética colaborativa y la robética auténoma.

3. Servicios y Mantenimiento: Con el aumento en el uso de robots, hay una
creciente demanda de servicios de mantenimiento y reparacion, asi como de
soluciones de software personalizadas.



